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For 1nJ,1:,r el anvandning ar det viktigt med:
val av givare/matprincip
nkan
£a rferade utdata (storheter)
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EA:‘r) pel 1 --Barkman

SAanARArelh
EERaRAlNgssystem for
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Wiaterandel parkyta,
:::.or:r diametrar, volymflode

— He nterar bade barr och Iovved
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: r lattolkade bilder till
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operator
- '_° Nyttjar areascannande kamera

o Kommunicerar med Firewire+
optofiber

* Nyttjar standard
Industriarmatur
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VISCKet lit ,139 0 hog skarpa
xtaggrega
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otale It/storande
T%’[r_ol jus fran omgivning
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= alet blev
— mallhalogenstralkastare

~* Kameran synkroniseras till
natmatningen for maximalt
[jusutnyttjande + stabilitet

-
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. esoknmg

liV/aerna Tor bark ar
IJ; Spektlve stock

““V@Jymflodet beréknas utifran
- stockdiameter, antal
_bandhastighet.

» Barkandel viktas mot
volymflodet
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J s nJ_r, perlodlska
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rKlaenIeKkiensSante

Keoch hastighet ger

i — Prod[m3/h]
I | — ProdVvag

= ond med kront bandvag gav
= en skillnad pa endast 1,77%

—under tre dygns produktion
(vikt omréknad till volym
med faktor 1,20)
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I o- kamera underlattar kalibrering
Steekar: kar ‘ha manga farger
font ,er{_['J rr Iatt diffusa pga barkslamsor
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HInnsinga genvagar till bra ljussattning (Murphy
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faricd...) dvs tidskrédvande utprovning

[Eascanar

- —o' -

== = aer pa att installera servicevanlig utrustning med
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;i;‘md.mekanlsk positionering + lasning



Kontrollav
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Hndhetsmatnmg generator
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Allt detta sker med beroringsfria givare
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Wiatrng av lOpskovlar e

Induk_w 2OV aENEGISTEral

PIBESpEtSarnas passage inne

e

[Rasignalen ar analog och
Sindikerar aven spaltavstand - -

- "z"é'tprincipen ar perfekt for . ~ T
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‘b_;—“—_—'
- —

—

~denna miljo. Laga
~magnetiska falt och
passerande metall pa kort
avstand med hog hastighet i
ett medium med turbulent
vatten

A: Bladpassage-givare
B: Fasreferensgivare
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IWleliimg av-axel rakhet-ochsenalans™

IfJJ,L:CV d J - 2 Al k_as I e B_O-cwe‘s‘
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D ora axlarna kan kasta upp till
fegonimm under rotation

— AX Iarna har: flera valbearbetade
— agerytor att mata mot

= Varvtalen ar laga men diametern stor
vilket ger stora periferihastigheter

o Mekaniska vibrationer ofta <100 Hz

* Manga givare for korta avstand mot
bra metallyta och for laga frekvenser
talar for induktiva givare
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IVIBling av-generatornssrundhet

Kapac';r [20ivaremate Gdhety
aertranga luftspalten (10-30mm)
Wiarwvillise genom lackskiktet
;lvg' Hata avstand till

IIytorna

= N etallen ofta magnetiserad vilket
’i_’;';f:sterlnduktlva givare

~  « Rotorn vl jordad mot
omgivningen
* Den kapacitiva matprincipen ar
perfekt for andamalet
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P e 1 C rt trangt aven I
SLOTS klner

= o nlng och skarmning
= »-..Jﬁycket viktiga med
~  elektriska/magnetiska
-matprinciper
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ENENNS 2002 onskemal

NOSISSAB att fa en sakrare
MG aV Inkomna
IORPEAOS i stalverket
Sire funktioner var

LT S

= Ofiskvarda

.;ff‘fé-'ldéntifiering
= Position
— Tappningsvinkel
* Helst beroringsfri matning
da miljon for kablage ar tuff
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monteras ovanfor
skylten
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Huvudmeny, Torpedobest amning.
Programeykler per sekund [JENER

—i Systemkontroll msunol[ stutus |[mtenste |8 - Kamerastatus |
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- Métning aktiv




Kivzighe J:v;
Niian Q's
v1lke)

hska

2 S‘tor pa SKivan
_ {lll avstand

~»"‘"’Svar{v1ta granslinjen
; ger axellutning

* Nummerskyltarna soks
upp och dekodas
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Spa r1(norr)'
Vinkel: -77,2° i g [
~AvsStindT 8,57 meter H‘
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J \/?lﬁeranr SI00JE :Acr‘f‘lv_,r«ln,[ ar-betydligt

S\/alliall'e hantera an fast position

J 1lhor ptlk ger kraftlg distorsion |
I)eme n (olinjar avstandspaverkan).

> B behandllng med geometriska
= Vi illkor: ar tidskravande att koda men
'.-::. er robust funktion.
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g’..’."—"" -’,-
——— Redundans ett maste i besluten.

Det gar att bildbehandla utifran std.
CCTV—kameror men den rokiga
miljon skulle ma bra av en NIR-
lGsning.
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